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摘要 

能够检测亚同步谐振 (SSR) 条件的

保护装置在近年来应用日益普遍。此类

保护装置的出现也为测试和调试这些装

置带来新挑战。  调试亚谐波保护装置

需要遵循的流程不同于微处理器装置的

传统测试和调试流程。本文将介绍笔者

在亚谐波保护继电器调试期间的经验，

并 说 明 使 用 高 级 继 电 器 测 试 系 统

（OMICRON CMC 356、Test Universe 模
块递变和 PQ 信号发生器以及 OCC 模
板）的流程，以及现场访问之前和继电

器实际调试期间建议遵循的流程。 

本文将探讨以下主题： 

• 亚谐波保护继电器的特性 
• 用于确定设置的工程流程 
• 如何确定测试 用例以确保继电 器所有
功能均经过正确测试  

• 如何使用高级继电  器测试 系统来 准备
要在继电器测试期间应用的测试计划  

• 使用高级继电  器测试软  件和设备 在现
场调试继电器时应遵循的流程。 

在亚谐波保护继电器调试期间笔者

发现，现场对于 SSR 和 SSCI 现象、亚

谐波保护 IED 设置选择背后的工程设计

以及此类 IED 的测试和调试流程了解甚

少，因此需在保护和控制社区开展相关

教育。 

本文将说明如何使用高级继电器测

试系统，包括利用其中的软件来创建用

于对所有继电器功能和设置验证进行测

试的脚本。在创建测试脚本之前，流程

要求检查用于确定继电器设置的电源系

统模拟用例，以便创建可确认继电器按

预期响应的测试用例。流程要求测试以

下各项： 

• 亚 谐波频率范围  – 确保继电 器不会

对所需频率范围之外的频率执行误操
作 

• 亚 谐波幅值  – 确保继电 器不会对幅
值低于设定阈值的亚谐波执行误操作 

• 测试 所有相关功能，例如每个持续时
间的操作数、总 亚 谐波失真、二次和

五次谐波闭锁等 
• 基波频率下的保护功能 
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引言 

近年来已有若干论文介绍了电力系

统元件之间不同类型的亚同步相互作用，

特别是涉及大型蒸汽发电机、风力发电

场、HVDC 和串联补偿输电线路的情形。 

亚同步相互作用 (SSI) 是指一系列

物理作用，涉及在低于系统额定频率的

交流频率下发电机和输电系统之间进行

的能量交换，包括 SSR、SSTI 和 SSCI。
可能存在多种类型的亚同步相互作用，

包括亚同步谐振 (SSR)、亚同步扭转相

互作用 (SSTI) 和亚同步控制相互作用 
(SSCI)。特别是 SSR 和 SSTI，由 Andr
ew L. Isaacs、Garth D. Irwin 和 Amit 
K. Jindal 在 [1] 中完整记录并予以详细

解读和说明。  

电气电子工程师学会 (IEEE) 发布

的亚同步谐振指南 [2] 探讨了 SSR 和
装置相关亚同步振荡的最基本方面，并

引用相关参考文献支持这些论述。 

北美电力可靠性委员会 (NERC) 在
 2011 年 7 月 26 日发布了《经验教训 
- 串联补偿输电线路与发电装置之间的亚

同步相互作用》。这份教训总结指出，

近期发生在风力涡轮机与输电网络中串



联电容器之间的亚同步振荡事件对风力

涡轮机造成严重损坏。当时 345 kV 输
电线路上一起故障已正常清除，采取事

故后系统配置，其中两个风电场径向连

接至串联补偿 345 kV 输电线路。该配

置在风力涡轮机和串联补偿输电线路之

间产生亚同步控制不稳定 (SSCI)，导致

严重过电压、电流失真、其他输电设施

跳闸以及风电场控制电路损坏。文件最

终得出结论认为，在研究大型风电场集

成时，需要考虑对输电系统设计进行适

当增强。可以考虑的一些措施包括安装

其他保护系统，用于检测 SSR 并采取纠

正措施；以及安装其他保护系统，用于

避免基于系统拓扑的 SSR。 

NERC 前置保护继电器供应商建议

开发一种亚谐波保护继电器，能够检测

亚同步相互作用，以便采取纠正乃至预

防措施。  

K. Narendra 等作者在 [3] 中详细

说明了基于微处理器的继电器，该继电

器专为检测和防止亚同步相互作用而设

计。[4][5][6] 详细介绍了亚谐波保护继

电器的应用、用于计算设置的工程流程，

还提出了验证继电器性能的流程。 

本文重点讨论针对亚谐波检测功能

以及基波频率保护功能的亚谐波保护继

电器现场验收测试流程。 

亚谐波保护设置说明 

[6] 亚谐波保护继电器通过测量亚

谐波的电压和电流幅值来防止亚谐波振

荡，其中 50 Hz 系统的频率范围为 5-4
5 Hz，60 Hz 系统为 5-55 Hz。继电器

包含四组电流和两组三相电压输入。各

个输入可以设置为对 50 Hz 系统 5-45 
Hz 或 60 Hz 系统 5-55 Hz 的单一频率

进行检测，具有两个检测级别。该装置

还能够对任意两个电流输入的参量进行

求和，这项实用功能支持监测两个断路

器关联线路中的电流，将电平检测器应

用于这些求和参量。  

各个电流或电压检测器采用以下亚

谐波检测设置： 

• 50 Hz 系统的可选频 率范围为   5 至 
45 Hz，60 Hz 系统为  5 至 55 Hz 

• 亚谐波电平启动值  
o 额定变比 
o 基波变比 

• 延时  
• 总亚谐波失真 
• 每分钟操作数设置 
• 二次谐波闭锁   – 仅适用于电流检测
器 

• 五次谐波闭锁   – 仅适用于电流检测
器 
设置格式如下方图 1 和图 2 所示。 

 



 
图 1 - 电流检测器设置 

 
图 2 - 电压检测器设置 

 

后续小节将说明图 1 和图 2 所示

的保护功能。 

频率范围 

频率范围是继电器将要监测的亚谐

波频率范围。  频率范围的边界由最小

频率和最大频率定义，如图 1 和图 2 
所示。除 TSHD 外，超出频率范围的亚

谐波频率一律不考虑用于设置应用。   

[3] 用于检测亚谐波的基本原理是

在用户定义频率范围的最小频率和最大

频率之间比较每个亚谐波的幅值，然后

将其与用户定义的幅值阈值水平进行比

较。 

出于测试继电器目的，有必要证明

继电器已对频率范围内外的亚谐波频率

加以区分。 

亚谐波电平启动值 

亚谐波电平启动可与额定变比和基

波比率设置相关联。  



[3] 额定亚谐波功能会将启动电平

设置与亚谐波幅值和继电器额定电流或

电压输入之比进行比较。同样地，基波

亚谐波检测器会将启动电平设置与亚谐

波幅值和基波参量之比进行比较。当频

率范围内任何亚谐波的额定或基波比率

超过启动电平设置时，表明继电器将启

动。[3] 图 3 为相关图解。 

测试期间，有必要证明继电器能够

精确计算额定和基波变比幅值，并在指

定精度范围内的相应设置下启动。 

 
图 3 - 60Hz 系统额定和基波变比的亚谐波电平 

 

总亚谐波失真 

[3] 总亚谐波失真 (TSHD) 检测器

计算的失真电平如下： 

TSHD(%)

=
�𝑓𝑓5𝐻𝐻𝐻𝐻2 +  𝑓𝑓6𝐻𝐻𝐻𝐻2 +  𝑓𝑓7𝐻𝐻𝐻𝐻2 + ⋯+  𝑓𝑓55𝐻𝐻𝐻𝐻2

𝑓𝑓60𝐻𝐻𝐻𝐻3            (

1) 

[3] 注意，如上式所示，对于 60 H
z 的基波电压、电流或虚拟派生通道，

在 TSHD 评估中将考虑 50 Hz 系统 5-
45 Hz 或 60 Hz 系统 5-55 Hz 的所有

亚谐波幅值。相同定义也适用于 50 Hz 
系统。 

测试此功能将验证继电器是否正确

计算 TSHD，以及是否在指定精度范围

内以设定值启动。 

每分钟操作数 

[3] 此功能目的在于对超出阈值设

置限值的亚谐波振荡进行计数，其持续

时间短于配置的时间延迟，可能在上述

常规检测器并未查出的情况下发生。即

使持续时间短于配置时间，此事件周期

性发生也可能会对电力系统网络及其组

件产生负面影响，特别是在大型热力发

电机或风力发电机中。为捕获此类事件，

设计了一种特殊的每分钟操作数检测器，

其功能如图 4 所示。  



 
图 4 - 每分钟操作数原理 

 

[3] 上面的示例中描述了每分钟 30
 次操作的事件（未按比例）。时间 Tact 
对应于所认定亚谐波信号的实际持续时

间。此事件未由上一节中提到的常规检

测器捕获，因为尚未超过启动延迟 Tdelay，

事件不易查出。将对 30 次操作（认定

超出设置限值）进行内部计数和监测。

如果设定的每分钟操作数超过计算的计

数，此特殊检测器将根据配置发出跳闸

指令或警报。通过这种方式可捕获持续

时间短于配置限值的周期性干扰。 

测试此功能可以确认继电器是否

准确测量每个事件的持续时间，继电器

是否正确识别持续时间短于 Tdelay 的事

件数，以及是否准确计算持续时间较短

的事件数。  

二次和五次谐波闭锁 

由于继电器将受到暂态影响，包括

变压器或馈线启动浪涌或是变压器一次

绕组超通量，因此通过谐波闭锁，继电

器可测量电流波的二次和五次谐波含量，

并闭锁继电器操作，从而消除误跳闸

（浪涌电流可能含有大量二次谐波分量

和五次谐波以防止超通量）。 

测试这些功能可以确认继电器是否

从电流波中正确提取二次谐波和五次谐

波（其中还可能包含亚谐波），并在二

次谐波和五次谐波含量超过阈值设置时

正确闭锁跳闸输出。 

测试继电器功能 

测试设置 

图 5 所示为用于测试的设备设置。
  

 
图 5 - 用于测试的设备设置 

 

继电器测试系统应当能够生成不同

含量的亚谐波信号，叠加至基波频率，

以测试继电器功能并验证继电器设置。 

 
  

测试边界和启动值 

对于亚谐波检测器的设置（电压和

电流），可通过选择“最小频率”和

“最大频率”来设置亚谐波频率范围。

最小和最大频率设置由“额定变比”、
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“基波比率”及与之关联的元件使用。

可以通过两种不同的方式分别设置每个

元件的阈值：(a)“额定变比”，元件阈

值由亚谐波分量幅值与额定参量幅值之

比定义；(b)“基波比率”，元件阈值由

亚谐波分量幅值与电压和电流的基波分

量幅值之比定义。  

要启动“额定变比”和“基波变比”

元件，必须满足两个条件：亚谐波分量

幅值分别导致变比大于元件的“设置”

阈值，并且亚谐波分量的频率在频率范

围设置以内。 

使用能够在特定亚谐波频率下递变

电压和电流幅值的软件工具，可以测试

频率范围和启动阈值的边界。对于下述

测试，频率范围设为 5 Hz 至 45 Hz，电

流启动阈值设为 100 mA。    

Figure 6 所示为针对此测试配置的

测试模块的屏幕截图。通过在额定频率

下对每个相位施加额定电压和 2.5 A 负
载电流来执行整个测试序列（参见 Figur
e 6 中的 {1}）。创建了五个递变段用于

模拟我们要测试的以下条件： 

• 递变   1：引入此状态旨在验证继电   器
不会对低于最小频率范围的亚 谐波频

率执行误操作。亚 谐 波频率为  4 Hz 
且幅值大于启动值 的恒定电流，将叠

加到信号上（参见  {2}）。可在时间
信号视图 （参见  {3}）中验证继电   器
没有跳闸。   

• 递变   2：在该范围内测  量到足够的亚
谐波含量时，验证继电   器是否跳闸。
5 Hz 处的电流幅值会上移递变，直至
继电 器跳闸。递变 各阶跃 持续时间为     
5 秒，大于元件跳闸延迟时间  。评估
窗口（参见  {4}）显示继电 器在测得
启动值为  102 mA 时跳闸。 

• 递变   3：  与递变   1 相同，但此时
段亚 谐波为  46 Hz。由于不符合频率
范围标准，因此未记录任何跳闸。 

• 递变   4：与递变   2 相同，但此时段
亚 谐 波为  45 Hz。评 估窗口（参见  
{4}）显 示继电  器在电 流幅值达  到 
102 mA 时跳闸。 

• 递变   5：仅在额定频率下施加信号。

继电器复位。 
如果相应功能已启用，则可以重复

相同流程来测试电压检测器元件的频率

边界和启动值。   

 



 
图 6 - 频率边界和启动值的测试配置 

测试总亚谐波失真 (TSHD) 元件 

对于“总亚谐波失真 (TSHD)”，

元件的阈值由 5 Hz-45 Hz（50 Hz 系统）

或 5 Hz-55 Hz（60 Hz 系统）中所有参

量幅值总和与基波参量幅值之比来定义。

要启动“TSHD”元件，所有亚谐波参量

幅值总和必须大于 TSHD 元件的阈值

（在此测试期间设置为 5%）。 

为执行此测试，在额定频率下施加

额定电压和 1 A 电流。5、25 和 45 Hz
 的亚谐波频率会添加至电流信号。模拟

两个信号，其亚谐波含量为： 

• THD 为  6.93%，证明高于设定阈值
时跳闸（Figure 7）。 

• THD 为  4.92 %，证明继电 器不会对
低于设定阈值的值执行误操作。 

 



 
图 7 - 用于测试总亚谐波失真 (TSHD) 跳闸的电流波形 

测试每个持续时间的操作 

对于“每个持续时间的操作数”元

件的设置（电压和电流），可以设置一

定持续时间（以分钟为单位）中的发生

次数。发生是指事件出现一次，其中

“额定变比”、“基波变比”或“TSHD”

元件启动，但持续时间不超过用于提示 
S-PRO 跳闸的“启动延迟”。“每个持

续时间的操作数”元件仅在与之关联的

亚谐波元件之一已启用时才可用。 

要启动“每个持续时间的操作数”

元件，一分钟内的发生次数必须大于其

阈值。  

Figure 8 所示为此测试的配置。自

定义一个信号，其亚谐波频率幅值为 25 
Hz，高于启动值，但持续时间仅为 3 秒，

短于设置的 4 秒启动延迟。 

测试工具支持通过定义参数“循环

次数”来重复相同信号，如Figure 8 所
示。元件设置为每 2 分钟进行 25 次操

作，因此信号配置为重复 25 次。由于

每次重复的持续时间为 4 秒（事件前 
1 秒加上事件时间 3 秒），因此整个测

试时间约为 1 分 40 秒。在第 25 次重

复结束时，可以观察到继电器跳闸。Figu
re 9 所示为测试报告，证明测试仪在第 
25 次操作结束后且在 2 分钟间隔内检

测到元件操作。



 
图 8 - 用于测试每分钟操作数的波形 

 
图 9 - 每分钟操作数测试报告及开关量事件记录 

 

测试操作时间 

为验证继电器的启动延迟时间，将

创建具有基波分量和 25 Hz 亚谐波分量

的信号。基波和亚谐波电流分量为固定

值，其幅值足以提示 S-PRO 亚谐波检测

器启动。通过跟踪开关量事件，可以从

时间信号示波器视图中观察继电器的延

迟时间，如Figure 10 所示。 

 



 
图 10 - 启动延迟时间测试 

 

测试二次谐波闭锁 

对于“二次和五次谐波闭锁”元件

的设置（仅电流），这些元件的阈值分

别由二次谐波分量幅值或五次谐波分量

幅值与额定电流幅值 5 A 或 1 A 之比

来定义。 

要使“二次谐波闭锁”和“五次谐

波闭锁”元件闭锁亚谐波检测器，二次

谐波和/或五次谐波的分量幅值与额定电

流之比必须大于各自的阈值。 

此测试的执行方式与Figure 10 中
的操作时间相同，但现在再向信号中添

加一个二次谐波分量，如Figure 11 所示。

二次谐波的幅值设置为大于“二次谐波

闭锁”元件阈值，从而闭锁亚谐波元件

的操作。 

测试“五次谐波闭锁”元件时可采

用与“二次谐波闭锁”相同的方式。 



 
图 11 - 二次谐波闭锁测试的波形 

 

结论 

本文旨在通过高级继电器测试系统

描述亚谐波保护继电器调试的测试程序，

该系统能够生成模拟适当测试用例所需

的波形。 

提供测试流程的完整描述，并通过

相应示例说明用于测试每项功能的典型

波形。 

重点指出，单纯注入电流和电压之

后无法直接测试亚谐波保护继电器，因

为每项测试都要求采用特定的基波信号

和亚谐波含量组合。 

本文论证了针对以下亚谐波检测设

置测试电流或电压检测器的流程： 

• 可选频率范围为  5 至 55 Hz 之间  

• 亚谐波电平启动值  

o 额定变比 

o 基波变比 

• 延时  

• 总亚谐波失真 

• 每分钟操作数设置 

• 二次谐波闭锁  

• 五次谐波闭锁  
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